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Обозначение:

Наименование: Инкрементальные энкодеры серии ENA, IP 50 (стандарт МЭК),

2

   Инкрементальные энкодеры для монтажа на боковую поверхность серии   
ENA предназначены для удобного монтажа непосредственно на раму. Литой 
наружный корпус обеспечивает прекрасную защиту от механического 
воздействия. Доступны модели с разным разрешением и разными 
управляющими выходами.

2. Инфор

темп. окр. среды:  -10...70 ℃, темп. хран-я: -25...85 ℃

1. Описание

2. Принцип работы

   В отличие от других моделей энкодер серии ENA – это энкодер на лапах и 
крепится не на вал, а на раму оборудования. Тем самым снимается проблема 
возможной несоосности с валом. В остальном принцип работы его полностью 
совпадает с остальными модификациями датчиков угла перемещения.

    Инкрементальный энкодер представлен в виде диска с прорезями, который 
просвечивается посредством оптического датчика. Во время вращения диска 
оптический датчик реагирует на появляющиеся метки и на выходе формирует 
определённую последовательность импульсов.

     Как правило, энкодер подключён к счётчику импульсов, который анализирует 
с помощью программ полученные электросигналы и выдаёт информацию о 
скорости, ускорении, положении объектов, определяет угол поворота вала или 
оси.

      Инкрементальные энкодеры нашли своё применение в таких сферах как:
        -  Станкостроение;
        -  Металлургия;
        -  Фармацевтическая промышленность;
        -  Деревообрабатывающая промышленность.

      Датчики незаменимы в таком промышленном оборудовании как:
        -  Лифтовые и разгрузочно-погрузочные механизмы;
        -  Различные виды конвейеров с деталями или грузами;
        -  Системы измерения длины;
        -  Устройства измерения длины двутавровых балок;
        -  Устройства позиционирования конвейерной ленты;
        -  Двигатели кранов, для измерения положения моста или тележки и т.д.

3. Области применения
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4. Технические характеристики
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4. Технические характеристики (продолжение)
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5. Габаритные размеры
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6. Cхема подключения

6

3,4

25

3,4

4-M4×0,7

Ø22

Ø10 +0,1
��0

- Параллельное смещение: макс. 0,25 мм
- Угловое смещение: макс. 5°
- Торцевой люфт: макс. 0,5 мм

5. Габаритные размеры (продолжение)

Муфта (ЕNA)



7. Информация для заказа
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6. Cхема подключения (продолжение)

 Схема подключения выхода управления

Выход NPN с откр. коллектором Выход напряжения 

Цепь поворотного энкодера   Подключение нагрузки    Цепь поворотного энкодера
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Подключение нагрузки

● Выходные цепи фаз A, B, Z одинаковы.
● Выходной тип тотемного столба может использоваться для типа открытого коллектора NPN (※1) или типа вы-
хода напряжения (※2).

Totem�pole�выход
Цепь повор. энкодера Подключение нагрузки
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«____» ____________20____г.

М.П.

Дата отгрузки:

Серийный(-е) номер(а):

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

Гарантийные обязательства:

Гарантийный срок - 12 месяцев с даты отгрузки.

Паспорт на каждые 10 единиц товара в транспортной таре - 1 шт.

● Totem pole выход / NPN выход с откр. коллектором / Выход по напряжению

8. Форма выходного сигнала

Фаза A�

Фаза B�

Фаза Z�

По часовой стрелке (CW)
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※В случае модели ENA-     -3-   -   - фаза Z является выходной.
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