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3. Принцип работы

Обозначение:

Описание:          Инкрементальный энкодер серии E68S, макс. допустимая 
                             частота 6500 об/мин, разрешение: до 1024 об/мин, темп. окр.
                             среды: -10...+70 0С, темп. хран.: -25...+85 0С, кронштейн, 
                             напряжение питания: 5 В DC, IP65 (стандарт МЭК)
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1. Описание

2. Области применения

  Преобразователи угловых перемещений предназначены для
технологического оборудования, где важна точность поворота, наклона, 
вращения или угла перемещения, на автоматизированных участках 
производства, на обрабатывающем оборудовании, а также в измерительных 
устройствах.

   Инкрементальные энкодеры серии E68S по своим техническим характе-
ристикам отлично подходят для:

  Оптический принцип работы инкрементальных энкодеров основан 
на прохождении светового луча сквозь метки на оптическом диске, 
установленном внутри прибора. Полученный код преобразуется 
в электрический импульс и передаётся для подсчёта на счётчик импульсов. 
И уже оттуда переработанная информация выдаётся в виде показателей 
скорости, угла поворота, пройденного расстояния.

• станкостроительной промышленности;
• деревообрабатывающей промышленности;
• целлюлозно-бумажного производства;
• упаковочной промышленности;
• промышленной автоматизации;
• лифтостроения;
• фармацевтической промышленности;
• металлургии;
• судостроительной сферы и т.д.

       Инкрементальный энкодер серии E68S с выступающим валом представляет 
собой датчик с характерными особенностями – высокой частотой отклика 
и повышенной устойчивостью к механическим нагрузкам на вал благодаря 
рабочей оси из упрочнённого металла.



4

4. Технические характеристики

(      )
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4. Технические характеристики (продолжение)



5. Форма выходного сигнала

Выход Line Driver

Фаза А

Фаза А

Фаза B

Фаза B

Фаза Z

Фаза Z

По часовой стрелке
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6. Соединения

Схема соединения
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7. Диаграмма управления выходом
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Для вывода фаз A, А, B, B, Z, Z используется одна цепь выхода.

Выход фазы A

Выход фазы A
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5 В DC  5%

8. Информация для заказа

         

A, A, B, B, Z, Z

E68S 15 – 1024 – 6 – L – 5 

Серия Диаметр 

вала

 
 

Число 
импульсов 
на  1 оборот

Выходная фаза Выход Источник 

питания

Корпус
 Ø 68 мм, с 

выступающим

 

валом

Ø 15мм
500 
600 
1024

 Выход Line drive (5В=)±5%

9. Габаритные размеры

Размеры указаны в мм
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«____» ____________20____г.

М.П.

Дата отгрузки:

Серийный(-е) номер(а):

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

Гарантийные обязательства:

Гарантийный срок - 12 месяцев с даты отгрузки.

Паспорт на каждые 10 единиц товара в транспортной таре - 1 шт.

®
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9. Габаритные размеры (продолжение)

● Размер вала
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Ø 15 -0,006
-0,017
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Размеры указаны в мм
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