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Контроллеры датчиков 
серии PA-10
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Обозначение:

Описание: Контроллеры датчиков PA-10, 100...240 В AC, 50...60 Гц, 
время отклика: 10 мс, механический ресурс: 10 000 000 раз, 
-10...+55 С.°
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1. Описание

Контроллеры датчиков РА-10 применяются для преобразования сигналов с 
датчиков в таких применениях как: обнаружение резьбы на винте, обнаружение 
падения бутылки на линии, обнаружение неисправности конвейера и многое 
другое.
Устройства подходят для работы с датчиками уровня сыпучих и жидких сред, 
бесконтактными индуктивными, оптическими, емкостными герконовыми 
датчиками положения и пр.

2. Функциональные возможности

• модель характеризуется набором 12 различных операций с помощью DIP 
S/W;

• высокоскоростной выходной сигнал;
• встроенная триггерная система для управления рычагом;
• многофункциональный тип с функцией Таймера;
• монтаж на динрейку, а также без рейки;
• широкий диапазон внешнего источника питания (100...240 В AC, 50...60 Гц).

3. Кодообразование
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4. Применение

1) Обнаружение падения бутылки
Когда бутылка стоит, сигналы уровня Т присутствуют на обоих входах 1 и 2. (IN1, 
In2).
Если бутылка упала, сигналы уровня Т будет только на входе 2 (IN2).
Таким образом, контроллер может обнаруживать падение бутылки путем 
выполнения операции “И” над выходами IN1 и IN2.

2) Обнаружение резьбы на винте
Вход 1 (IN1) служит для обнаружения винта, а вход 2 (IN2) - для обнаружения 
резьбы на винте.
Выход включается, когда выключен вход 1 и вход 2, и автоматически 
выключается по истечении установленного времени (Т) (однократный импульс).
Сигнал на входе 1 должен появляться быстрее, чем на входе 2, и сигналы на 
обоих входах должны присутствовать одновременно.
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3) Впрыскивание постоянного объёма жидкости
Выход включается, когда включены вход 1 и вход 2, и автоматически 
выключается по истечении установленного времени (Т) (однократны импульс).

4) Определение положения ленты
Два датчика устанавливаются по обоим краям ленты. Когда лента расположена 
правильно, сигналы на обоих входах 1 и 2 (IN1, IN2) отсутствуют. Если на какой-
либо из входов поступает сигнал уровня “1", это свидетельствует о смещении 
ленты в ту или иную сторону, и тогда включается выход. Если сигнал на входе 1 
или 2 включается, а зачем выключается, выход выключается по истечении 
установленного времени (Т) (выключение с задержкой).
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5) Обнаружение неисправимости конвейера
Выход включается при отсутствии входного сигнала в течении установленного 
времени (режим обнаружения пониженной скорости).
Пример. Время ожидания (Т) установлено равным 3 с.
Если в течении 3 с на входе не поступает сигнал, включается выход. Выходной 
сигнал можно использовать для остановки двигателя.

5. Габаритные размеры

Размеры в мм
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8. Подключение

7. Функциональная диаграмма
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«____» ____________20____г.

М.П.

Дата отгрузки:

Серийный(-е) номер(а):

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

_______________

Гарантийные обязательства:

Гарантийный срок - 12 месяцев с даты отгрузки.

Паспорт на каждые 10 единиц товара в транспортной таре - 1 шт.

®


	Страница 1
	Страница 2
	Страница 3
	Страница 4
	Страница 5
	Страница 6
	Страница 7
	Страница 8

